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■特徴
  ・ 高効率
  ・ 低バックラッシ
  ・ 低騒音
  ・ 低コスト

■減速機構
  ・ 段数

  ・ 配置

  ・ コンポーネント化

■優位性
  ・ 自由度

  ・ 設計

  ・ 組立性

YoHisen🄬  減速機
Reducer

【独自トロコイド型歯車による内接差動式歯車機構】
Unique Trochoid Gear with Internal Differential Gear Mechanism

: 独自の1段～多段

: 入力軸、出力軸、固定軸を同心配置

: 軸受け内蔵、グリス内封

: 減速比の自由度が高く、コンパクト

: レイアウトが容易で設計自由度に貢献

: 取付性が良好で組立効率を向上

High Efficiency

Low Backlash

Low Noise

Low Cost

Stages Unique Single to Multiple-stage

Arrangement Concentric Arrangement of Input, Output, and Fixed Axis

Componentization Built-in Bearings and Sealed Grease

Advantages

Reducer Mechanism

Flexibility High Flexibility in Reduction Ratios and Compact Design

Design Easy Layout Contributing to Design Flexibility

Assembly Superior Mountability Enhancing Assembly Efficiency

トロコイド型歯車

機構 Mechanism

Trochoid Gear

入力軸

出力軸

固定軸

Input Axis

Output Axis

Fixed Axis

Features



2/7

【ラインナップ事例  Line up】
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高減速：G6 2 9
High Ratio

扁平/中減速：G1 1 9
Thin/Middle Ratio

軽量樹脂
Lightweight

2軸出力
2-axis output

大口径中空
Large dia. Hollow

小型/高トルク
Small/High Torque

大径/セルフロック
Large/Self Lock

★印 :ご要望により検討可能な各種タイプ
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YoHisen🄬  減速機
Reducer

小型小径
Small

High
Low

High

標準汎用

標準汎用
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標準汎用タイプ諸元
Reducer Specifications

項目 Item 単位 Unit 高減速 High Ratio 中減速 Middle Ratio

型式
Model

G629 G119

減速比
Reduction Ratio

69 19

入力軸に対する出力軸の回転方向
Rotational direction of output axis against input axis

同方向
Same direction

逆方向
Reverse direction

許容定格トルク
Allowable rated torque

N･m 20 15

瞬時最大トルク
Maximum instantaneous torque

N・m 50 45

許容平均入力回転数
Allowable average input rotational speed

rpm 3000 3000

最高入力回転数
Maximum input rotational speed

rpm 5800 5800

バックラッシ
Backlash

arc-min 30 MAX 30 MAX

質量(モータアタッチメントなし)
Mass(without motor attachment)

kg 1.6 1.2

逆方向
Reverse direction

同方向
Same direction

(注)上記の仕様設定値は、予告なく変更される場合があります。

Note : The above specifications may change without notice.
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(L10)

【入力側 Input side】【出力側 Output side】

標準汎用タイプ外形図
Outline dimensional drawings

■Z0G629-01G00-0000

【入力側 Input side】【出力側 Output side】

■Z0G119-01G00-0000

(L10)
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技術データ
Technical Data

■剛性  Rigidity
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+100％トルク
Torque

-100％

定格トルク
Rated torque

定格トルク
Rated torque

ロストモーション
Lost motion

b

a

±3％定格トルク ±3％ Rated torque

型式 
Model

減速比
Reduction Ratio

ヒステリシスロス
Hysteresis Loss

arc-min

バネ定数 b/a
Spring constant

N・m/arc-min

G629 69 10.6 1.21

G119 19 10.3 1.01

(注)ヒステリシスロスおよびバネ定数値は、製品サンプルの平均値を示しており、予告なく変更される場合があります。

Note : The hysteresis loss and spring constant values indicate the average values of the product samples
and are subject to change without advanced notice.

複数台確認後に
平均値を記載

入力軸を固定し、出力軸にトルクを加えると、出力軸にはトルクに比例したねじれが発生します。トルクを定格値まで
加えた後、「ゼロ」に戻した場合、内部摩擦の影響などにより、ねじれは完全に「ゼロ」には戻らず、わずかに残ります。
この戻り誤差をヒステリシスロスと呼びます（ヒステリシス曲線におけるトルクゼロ時のねじれ角 [arc-min]）。
・バネ定数 ＝ b/a
・ヒステリシスロス：定格トルクを「ゼロ」に戻した際のヒステリシスカーブ上でのねじれ角

When a torque is applied to the output shaft while keeping the input shaft being fixed, 
a twist proportional to the torque occurs in the output shaft. After applying the torque up to the rated value and then returning it to "zero," 
the twist does not completely return to "zero" due to the influence of internal friction, leaving a slight residual. 
This residual error is called hysteresis loss (the twist angle [arc-min] at zero torque on the hysteresis curve).
 ・Spring constant = b/a
 ・Hysteresis loss: The twist angle on the hysteresis curve when the rated torque is returned to "zero."

加茂のカタログは
ロストモーション：整数
バネ定数：1/10まで

バネ定数：一般的には定格と50％(中点でもなくヒステリシスカーブ上)で考える
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技術データ
Technical Data

■効率  Efficiency

(注)効率値は、製品サンプルの平均値を示しており、予告なく変更される場合があります。

Note : The efficiency value indicates the average of the product samples and may change without advanced notice.

各型式の負荷率※に対する効率の値を示します。  ※:定格トルクに対する負荷の割合
<測定条件>周囲温度25℃、回転数3000rpm

The efficiency values for each model are shown in relation to the load factor.*   *: The ratio of load to rated torque.
くMeasurement condition> Ambient temperature 25°C, Rotational speed 3000 rpm.

G629 (1/69)

G119 (1/19)
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YoHisen🄬  減速機
Reducer

・塗装ロボットや溶接ロボットなどの汎用的なロボット関節へ。
・AGVやAMRなどの搬送ユニットの駆動部へ。
・サービスロボット、パワーアシスト、ドローンなどの駆動部へ。
・開閉装置やシャッターなどの駆動部へ。
・農業機器、産業機器、電動機器の駆動部へ。
→ 精密な減速機を、低価格でご提案いたします。

・To the joints of general-purpose robots such as painting robots and welding robots.
・To the drive units of AGVs (Automated Guided Vehicles) and AMRs (Autonomous Mobile Robots).
・To the drive units of service robots, power assists, and drones.
・To the drive units of opening and closing devices and shutters.
・To the drive units of agricultural machinery, industrial machinery, and electric devices.

→ We offer precision reducers at a low price.

Proposal of Application Examples
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専用機種の検討も承ります。
お気軽にご相談、お問い合わせください。

●お問い合わせ先 Contact Information
株式会社 山田製作所 Yamada Manufacturing Co., Ltd.
群馬県伊勢崎市香林町2丁目1296
2-1296 Kobayashi-cho, Isesaki City, Gunma Prefecture
Company URL:www.yamada-s.co.jp
Contact Form URL:www.yamada-s.co.jp/contact/

イノベーション事業部 Innovation Dept.
TEL:0270-40-9365

営業部 Sales Dept.
TEL:0270-40-9374

ご連絡の際に「減速機に関して」とお申し出くださいますと幸いです。
皆様からのご連絡、お待ちしております。

We will also consider developing a dedicated model.
Please feel free to contact us anytime.

Please kindly mention "Regarding the reducer" when you contact us. 
We look forward to hearing from you.

http://www.yamada-s.co.jp/
http://www.yamada-s.co.jp/
http://www.yamada-s.co.jp/
http://www.yamada-s.co.jp/contact/
http://www.yamada-s.co.jp/contact/
http://www.yamada-s.co.jp/contact/
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